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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania dotyce
wykonania i odbioru robo6t przygotowawczych zmanych z:

Remontem i przebudovg drogi w obrebie przepustu
zlokalizowanego na dziatce Nr 672, olgb Czarny Bor

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana je#o jalokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wgieenych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia roboét

zwigzanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i magcymi na celu wytycznie w
terenie potaenia obiektdéw inynierskich, drogowych , kubaturowych, itp.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robot pomiarowych, zganych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokaciowych wchodaz:

a) wykonanie wyznaczenia sytuacyjnego i wysakowego punktow gtdbwnych osi oraz
punktow wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi dodatkowymi punktami (wyznaczersi,

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wység&owych (reperoéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochromd iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w spos6b utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtébwne - punkty zatlamania osi trasy, punkigrunkowe oraz poagtkowy
i koncowy punkt trasy. (punkty niegdne do wytyczenia obiektu).

1.4.2.Pozostate okigdenia podstawowegszgodne z obowvgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST - 00.00.00 ykivagania ogdélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania paxan
w ST - 00.00.00 ,Wymagania ogodlne”.
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2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdtugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w gsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny né¢iérednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugédod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od
0,05 do 0,08 m i dlugami okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isgiej nawierzchni
bolce stalowarednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogollne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” .
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekowych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdélne wymagania dotygee transportu podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy ura przewozi dowolnymi srodkami
transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST - 000QNymagania ogolne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizac reperow.
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W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedlme do szczegdétowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagizg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ig sie od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadoio tym Inspektora. Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by zmieniane przed poghiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikaje z ré@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektamdzoru, zostan
wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora oznazza,
roboty dodatkowe w takim przypadku ofpej Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Ingpak

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkigérednie osi trasy mugzoy¢
zaopatrzone w oznaczenia olaggce w sposOb wyeay i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzsowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania rob6t. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawggo
zostam zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, tstamp one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne pasvidiowej realizacji robot
nalezg do obowizkow Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktow gtdwnych osi tras i punkté wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pamy by zastabilizowane w
sposob trwaly, przyayciu pali drewnianych lub stupkédw betonowych, azeaklowhzane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odleggo
pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza20 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze)
wzdtuz wytyczonej osi trasy, a tak przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkt micdzy reperami roboczymi wzdiutrasy w terenie ptaskim
powinna wynosi 20 metréw.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zedanych z wykonaniem trasy
i obiektow irzynierskich. Jako repery robocze ma wykorzysta punkty state na stabilnych,
istniegcych budowlach wzdiu trasy. O ile brak takich punktow, repery roboczdety
zatlazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatidedw stalowych, osadzonych
w gruncie w sposob wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora.

Rzedne reperdw roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd
niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km,0stipc niwelacg podwojry w
nawigzaniu do reperow gatwowych.
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Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigecaj
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Tyczenie osi tras

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagijprojektowy oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamaeegp, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, agltoeej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachrpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytras

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej a@sasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie me by wicksze nk 1 cm. Rzdne niwelety punktdw osi trasy
naleey wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot
zasgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, sntzonych poza granicobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi plantowania,
uszczelnienia oraz nasypow i wykopow na powierzdenenu (okréenie granicy robot),
zgodnie z dokumentagjprojektows oraz w miejscach wymag@ych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robo6t i w miejscachaagakwanych przez Inspektora.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o0 wysoi®@
przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw gbszych nt 1 metr. Odlegte¢ migdzy palikami lub
wiechami naley dostosowa do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy.eQidk¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i
wykopdw o ksztalcie zgodnym z dokumengggjojektowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakai rob6t podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00.00M@nagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Wynagrodzenie Wykonawcy ma charakter ajtozvy.
Jednostkobmiarowy jest caté¢ czynndci, niezlgdna do poprawnego wykonania robot
budowlanych, wytyczenia tras w terenie i punktéwsakaciowych.

Przedsgbiorstwo ,Inwestbud” Sp. z o.0. 6
58-306 Walbrzych, ul. Jaworowa 15a



ST -01.01.01 | Wytyczenie tras i punktow wysekimwych 7]

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST - 00.0QM¥magania ogolne”.
8.2. SposOb odbioru robot

Odbior robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie
szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub pkdaitu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada Inspektorowi nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrdgi podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1. Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuygkonanie catéci prac
pomiarowych, w tym:
— wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktowsekagciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wység&iowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymtyezeniem dodatkowych
przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrarteprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
— sporadzenie szkicow z tyczenigtiacych zajcznikami do Dziennika budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.
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